Anexo 1
Projeto Formula Drone - Ementa do Programa de Treinamento e Capacitagdo de Professores

1. Introdugdo ao Projeto Aeronautico

e Ovoo
o Definigao de um avido,

o Partes principais

o Superficies de comando e controles,
e Aerodinamica

o Sustentacgao,

o Teoria de perfis,

o Centro aerodnamico,

o Teoria da asa finita

o Estol

2. Introdugdo ao universo de drones

e Breve Historico da Evolugdo e Aplicagdes com Drones

3. Projeto, operagao e aplicagoes de drones

« Tipos de Multirrotores
o Carga
o Racing
o Competicao
e Partes Principais
o Frame
o Motores
o Hélices
0 ESCs
o Baterias
¢ Escolha étima das partes
o Relacdo entre Motores e Hélices
o Software de Célculo
e Operagdo
o Movimentos
o Pilotagem
¢ AplicagOes

4. Introducdo a sistemas e equipamentos a bordo de drones

« Componentes Essenciais: Voos Autdbnomos
o Placa Controladora
o Telemetria
o Radio
o Transmissor
o Receptor
¢ Componentes Complementares: Outdoor e Indoor
o GPS
o Magnetémetro
o Servos
o Sensores
o Embarcados
o Camera




. Controle de Voo

¢ Placa Controladora
o Sistemas Internos
¢ Software de Controle de Voo
o Mission Planner
* PIDs
* Telemetria
o Frequéncias de Comunicagdo

. Imageamento, visdo computacional e processamento digital de imagens

e Cameras

¢ Estabilizacdo de imagem - Gimbal
 Software de agrupamento de imagens
¢ Dispositivos de captura

¢ Reconhecimento de PadrGes

¢ Reconhecimento de TAGs

¢ Tomada de Decisdo

. Alijamento de cargas de precisap

¢ Combinacdo entre Sistemas Mecanicos e Eletronicos
¢ Projeto

o Mudanca de centro de gravidade

o Problema de péndulo

o Autonomia com excesso de carga

. Projeto e construgao de sistemas mecanicos

* Materiais

¢ Softwares

e Técnicas de Projeto e Construcdo
e AplicacOes

. Demonstragao de voo

* Demonstragdo pratica de voo




